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1. Materieloversigt.

Elektronisk orienteringsdel

Batteriholder

Dobbelt monteringsbeslag for sensorer

Trefod

Transporttaske for trefod

Transporttaske for orienteringsdel.

Beslag for Ground Laser Target Designator Kun FAC
(GLTD)

Datakabel for LAM M/99 og OUT M/98

Forbindelseskabel for GLTD Kun FAC
Forbindelseskabel for LITE Ikke DK

Forbindelseskabel GPS

Datakabel SIF og GPS

2. Systemets komponenter.

Monteringsbeslag

Elektronisk orienteringsdel
med fastmonteret libelle

Batteriholder

Trefod




3. Elektronisk orienteringsdel.

LIBELLE

SIDERETNINGS-
BREMSE
(Bag betjenings-
handgreb)

LASER
AFFYRINGS-
KNAP

LASEPAL FOR

MONTERINGS-
BESLAG
LCD- HZJDERETNINGS-
DISPLAY BREMSE
NUMERISK
TASTATUR M BETJENINGSHANDGREB

BATTERIHOLDER VANDRETSTILLINGSDEL

3.1. Forbindelsesstik.

Forbindelsesstik til ekstern stramforsyning, og til formidling af data mel-
lem GPS, elektronisk orienteringsdel og sensorer (LAM, OUT/GLTD) er
udstyrede med stgvdaeksler monterede i en strop ved stikket.
Stgvdaeksler skal altid veere monterede pa stikket eller pa det
modsvarende stgvdaeksel pa det tilsvarende kabel.

PAYWOAD patarpowery  EXT. COMPUTER ps/mopewy EXT. POWER (12v ™\ 24v 00y

Sensorer GPS og Ekstern
SIFCOM stramforsyning




3.2. Bremser for side- og hgjderetning.

Bremsefingergrebene er placerede ved betjeningshandgrebene, sa de
kan betjenes, uden at operatgren skal flytte haenderne herfra. Bremse-
fingergreb for sideretningsfrihed er anbragt ved venstre betjeningshand-
greb. Bremsefingergreb for hgjderetningsfrined er anbragt ved hgjre
betjeningshandgreb.

Bremsen aktiveres, nar fingergrebet treekkes ind mod betjeningshand-
grebene.

3.3. Laseraffyringsknap.
Nar datakablet er monteret, kan LAM betjenes v.h.a. en laseraffy-
ringsknap monteret pa hgjre handgreb.

3.3.1. Anvendelse med LAM M/99.

Den elektroniske orienteringsdel skal veere indstillet til at anvende LAM
M/99. Knappen fungerer da som den tilsvarende knap pa LAM. LAM kan
aktiveres i alle menuer, hvor aktuel retning (azimuth), afstand (range) og
hgjdevinkel (elevation) vises i displayets gverste linie (A_R_E_ ).

3.3.2. Anvendelse med GLTD.

en skal veere indstillet til at anvende GLTD. Knappen fungerer da som
den tilsvarende knap pa GLTD.

GLTD aktiveres ved tryk pa laseraffyringsknappen, uanset hvilken menu
der vises i display.

3.4. Ligeveegt i elektronisk orienteringsdel.
Orienteringsdelen er udstyret med fjedre, der vipper udstyret til midter-
stilling, og dermed letter betjeningen.

3.5. Anvendelse i mgrke.

Belysning af libellen til vandretstilling af systemet og af LCD-displayet
teendes ved tryk pa belysningstasten (illumination). Se afsnittet ved-
rgrende tastatur.



4. Opstilling af systemet generelt.
Forud for opstilling af systemet er det vigtigt at veelge et egnet sted for
opstilling. Underlaget skal veere stabilt og nogenlunde fladt.

4.1. Opstllllngsraekkefﬂlge
Opstil trefod.
- Monter elektronisk orienteringsdel.
- Indstil vandretstillingsskruer til middelposition.
- Indstil trefodens ben, sa systemet star nogenlunde vandret.
- Monter sensorer (LAM, GLTD, OUT).
- Monter data- og evt. forbindelseskabler.
- Monter evt. ekstern stramforsyning.
- Vandretstil systemet.
- Kontroller kalibrering.

4.2. Opstilling af trefod.
- Tag trefoden ud af transporttasken og inspicer den for skader og

slid.
- Trefoden er udstyret med teleskopiske ben. Frigar
lasepalen og forlaeng benene til passende laengde.
Speend lasepalen. —_

- Frigar lasepalen pa den gverste del af benene ved
skalaen. Juster de tre ben til samme vinkel v.h.a.
skalaen. 45 grader vinkel er optimal. Spaend lase-

palerne efter indstilling.
- Placer trefoden pa jorden.




4.3. Montering af elektronisk orienteringsdel.

- Tag orienteringsdelen ud af transporttasken og inspicer den for

skader og slid.

- Drej de tre runde greb til justering af vandretstilling til den mel-
lemste position, sa overkanten af
grebet er ud for den mellemste
markering.

- Monter orienteringsdelen pa trefoden og
fastgar den ved hjeelp af bolten med finger-
greb i toppen af trefoden.

- Nar trefoden har den gnskede hgjde, juste-
res benlaengde og 7 vinkel, sa libellen spiller
groft.




4.4,

Montering af sensorer.
Monteringsbeslag for sensorer giver mulighed for at montere to
sensorer ved siden af hinanden pa trefoden.

Far montering kontrolleres det, at lasepalen forrest
pa orienteringsdelen er frigjort (Fart til hgjre).

- Beslaget monteres ved at bringe de to paler forrest pa under-
siden af beslaget i indgreb med de tilsvarende udskeeringer pa
orienteringsdelen.

- Derneest vippes det pa
plads, sa den forreste
anlaegsflade pa monte-
ringsbeslaget gar i ind-
greb med beslaget ved
lAsepalen pa orientere-
ringsdelen.

- Lasepalen fares til
venstre (Lases), og det
kontrolleres, at monteringsbeslaget sidder fast.
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4.5. Montering af kabler.
- Tag kablerne ud af transporttasken og inspicer dem for skader
og slid, og veer seerligt opmaeerksomhed pa at stikkene er hele.
- Kablerne passer kun til hvert sit stik. De er tillige meerkede, sa
man kan se, hvor de skal monteres.
- Forbindelser til ekstern stramforsyning skal monteres sidst.

11



